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เครื่องสลัดน้้ำผึ้งแบบอัตโนมัติ 
AUTOMATIC HONEY MACHINE 
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วันที่รับบทความ 26 ตุลาคม 2563 วันที่แก้ไขบทความ 16 พฤศจกิายน 2563 วันที่ตอบรับบทความ 7 ธันวาคม 2563 
 
บทคัดย่อ 

 การวิจัยครั้งนี้ มีวัตถุประสงค์ 1) เพื่อออกแบบและพัฒนาเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 2) เพื่อ
ประเมินประสิทธิภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ และ 3) ประเมินความพึงพอใจต่อเครื่องสลัดน้้าผึ้ง
แบบอัตโนมัติ ผลการศึกษาพบว่า 1) เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ท้างานได้จากต้นก้าลัง เครื่องยนต์
เบนซินและมอเตอร์ ท้างานได้ 2 ระบบ หมุนสลับทิศทางได้ ระบบเซนเซอร์ระดับของน้้าผึ้งและดูดน้้าผึ้ง
ควบคุมและสั่งงานระบบแบบอัตโนมัติและท้างานได้ตามฟังก์ชันที่ก้าหนดไว้  2) ผลการทดสอบ
ประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ  พบว่าสามารถสลัดน้้าผึ้งได้จ้านวน 1,001.68 แผงต่อ
ช่ัวโมง ซึ่งมีสมรรถนะและประสิทธิภาพมากกว่าเกณฑ์ที่ก้าหนดไว้ (96 แผงต่อช่ัวโมง) และ 3) ผลการ
ประเมินความพึงพอใจภาพรวมอยู่ในระดับมากที่สุด  
 
ค้ำส้ำคัญ : น้้าผึ้ง, เครื่องอัตโนมัติ, เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 
Abstract 
The objectives of this research were 1) to develop automatic honey extractor 2) to study 
the efficiency of the automatic honey extractor and 3) to study the satisfaction of 
automatic honey extractor. The results showed that 1) the automatic honey extractor 
can be work from the source of the gasoline engine and motor to operate in two 
systems, alternating directions. 
 
 
 
1 สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์ วิทยาลัยเทคนิคแพร่ สถาบันการอาชีวศึกษาภาคเหนือ 2  
1Department of Electronics Phrae Technical CollegeInstitute of Vocational Education Northern Region 2 
*Corresponding Author, E-mail: iven2.ek@gmail.com 

เครื่องสลัดน้้ำ�ผึ้งแบบอัตโนมัติ

AUTOMATIC HONEY MACHINE

เอกชัย ไก่แก้ว 1

Ekkachai Kaikaew 1

วันที่รับบทความ 26 ตุลาคม 2563 วันที่แก้ไขบทความ 16 พฤศจิกายน 2563

วันที่ตอบรับบทความ 7 ธันวาคม 2563

บทความวิจัย



116

It has a system to sensor the level of honey and sucks honey by controlling and 
operating automatically and working according to the specified function. 2) the 
performance test of the automatic honey extractor. It was found that the honey could 
extract 1,001.68 panels per hour. It was higher than the performance and efficiency 
criteria (96 panels per hour) and 3) the satisfaction assessment results was at the highest 
level. 

 
Keywords: honey, automatic machine, automatic extractor honey machine 
 
บทน้ำ 
 

ปัจจุบันการเพิ่มปริมาณและคุณภาพผลผลิตน้้าผึ้ง ได้น้าเทคโนโลยีที่เกี่ยวกับอิเล็กทรอนิกส์เข้า
มาช่วยในการเก็บเกี่ยวผลผลิต ได้มีพัฒนามาอย่างต่อเนื่อง และรวดเร็ว ตั้งแต่อดีต การใช้แรงงานมนุษย์
บีบน้้าผึ้ง พัฒนามาเป็นเครื่องมือและอุปกรณ์ในการช่วยในการสลัดน้้าผึ้งออกจากรวง เช่น ถังสลัดน้้าผึ้ง
ด้วยแรงเหวี่ยง  ถังสลัดน้้าผึ้งออกจากรวง โดยทั่วไป มีตั้งแต่ขนาดเล็ก แบบใช้มือหมุนที่สลัดได้ครั้งละ 2 
แผง ไปจนถึงขนาดใหญ่ที่สามารถสลัดน้้าผึ้งได้พร้อม ๆ กันหลายแผง ซึ่งจะใช้มอเตอร์ไฟฟ้า AC และ DC 
เป็นตัวหมุน [1,2]   ความเร็วของถังสลัดน้้าผึ้ง เพื่อที่จะเหวี่ยงให้น้้าผึ้งไหลกระเด็นออกจากหลอดรวง ลง
ในถังสลัดเมื่อได้น้้าผึ้งระดับหนึ่ง จึงเปิดวาล์ว เพื่อน้าน้้าผึ้งออกจากถังสลัดแล้วน้าไปเทลงในตะแกรงกรอง
เพื่อลงถังเก็บ จากกระบวนการดังกล่าวท้าให้ต้องใช้เวลาและแรงงานในการท้างานอีกทั้งระบบไฟฟ้า 220 
โวลต์ เป็นข้อจ้ากัดในการหาแหล่งจ่ายไฟในสภาพที่เป็นสวนล้าไยและในป่า หากใช้แบตเตอรี่ต้องหา
แบตเตอรี่ส้ารองและต้องชาร์จไฟตลอดเวลา ท้าให้เพิ่มค่าใช้จ่ายมากขึ้น ดังนั้นเพื่อให้เกษตรกรผู้เลี้ยงผึ้ง
ได้ใช้เทคโนโลยีที่ทันสมัยและเหมาะสมกับสภาพพื้นที่ ในยุคของเกษตรกร 4.0 ผู้วิจัยจึงได้พัฒนาเครื่อง
สลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ โดยท้าการสร้างถังสลัดน้้าผึ้ งควบคุมด้วยระบบแบบอัตโนมัติ ใช้เครื่องยนต์
เบนซินส่งก้าลังให้กับแกนเหวี่ยงและมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรง [3] และหมุนได้ 2 ทิศทาง เมื่อสลัดน้้าผึ้งได้
ระดับที่ก้าหนดไว้จะท้าการถ่ายเทน้้าผึ้งจากถังสลัดด้วยระบบท่อแล้วน้าไปกรองด้วยชุดตะแกรงเพื่อกรอง
เศษขี้ผึ้งและจัดเก็บน้้าผึ้งลงถังเก็บเพื่อรอรับการบรรจุภัณฑ์  

ในการวิจัยครั้งนี้ เป็นการออกแบบและพัฒนาเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ผลการศึกษา
สามารถเพิ่มจ้านวนการสลัดให้มากกว่า 96 แผงต่อช่ัวโมงและลดจ้านวนแรงงานจากเดิมใช้จ้านวน 7 คน 
เหลือ 5 คน ซึ่งสามารถลดค่าใช้จ่ายต่อเดือนเป็นเงิน 24 ,000 บาท (จากการลงพื้นที่สัมภาษณ์กลุ่ม
เกษตรกร) ท้าให้กลุ่มเกษตรกรผู้เลีย้งผึ้ง สามารถลดแรงงาน ลดต้นทุนในการผลิตมีความสะดวก และช่วย
เพิ่มความสามารถในการแข่งขันทางเศรษฐกิจมากขึ้น 
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วัตถุประสงค์กำรวิจัย 
1. เพื่อออกแบบและพัฒนาเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ  
2. เพื่อประเมินประสิทธิภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
3. เพื่อประเมินความพึงพอใจต่อการใช้งานเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 

 
แนวคิดทฤษฎี และงำนวิจัยที่เกี่ยวข้อง 

กรอบแนวคิดของการวิจัย 
แนวคิดการวิจัยครั้งนี้เป็นการพัฒนาประสิทธิภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งให้สามารถลดจ้านวนแรงงาน

ลงจากเดิม 7 คน ลดงบประมาณค่าแรงจากการจ้างแรงงาน และเพิ่มปริมาณผลผลิตของน้้าผึ้งจากเดิม 
30 % 

 
 

 
1. แนวคิดการออกแบบ (Concept Design) 

 

 
 
 
 
 
 

ภำพที่ 2  ภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัต ิ
2. แนวคิดเบื้องต้นของหลักการทา้งานและการขั้นตอนการท้างานของเครื่องจักร 

 การพัฒนาเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ เป็นการพัฒนาประสิทธิภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งที่
กลุ่มเกษตรผู้เลี้ยงผึ้งที่มีใช้อยู่ปัจจุบัน ให้สามารถน้าไปใช้สลัดน้้าผึ้งและการเก็บน้้าผึ้ง โดยใช้แรงเหวี่ยง
จากแกนสลัดซึ่งต้นก้าลัง [4] มาจากเครื่องยนต์ ท้างานแบบอัตโนมัติ ภาพที่ 3 

 
 
 
 

 

ภำพที่ 1  กรอบแนวคิดการวิจัย 
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ภำพที่ 3 ถังสลัดน้้าผึ้งและกระบวนการผลิตในปัจจุบัน 

 3. ทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับการออกแบบเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมตัิ 
  3.1 Arduino controller : Arduino เป็นช่ือเรียกของ Platform Micro Controller ชนิด
หนึ่งซึ่ง Micro=เล็ก, Controller=ชุดควบคุม ดังนั้นหน้าที่ของ Arduino ก็คือชุดควบคุมขนาดเล็กที่
สามารถน้าไปเชื่อมต่อเพื่อสั่งการเครื่องมืออุปกรณ์ไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ต่าง ๆ ได้ [5] 

3.2 มอเตอร์ไฟฟ้า (Electric motor) เป็นอุปกรณ์ไฟฟ้าที่แปลงพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงาน
กล  การท้างานของมอเตอร์ไฟฟ้าส่วนใหญ่เกิดจากการท้างานร่วมกันระหว่างสนามแม่เหล็กของแม่เหล็ก
ในตัวมอเตอร์ และสนามแม่เหล็กที่เกิดจากกระแสในขดลวดท้าให้เกิดแรงดูดและแรงผลักของ
สนามแม่เหล็กทั้งสอง ในการใช้งานตัวอย่างเช่น ในอุตสาหกรรมการขนส่งใช้มอเตอร์ฉุดลาก เป็นต้น 
นอกจากน้ันแล้ว มอเตอร์ไฟฟ้ายังสามารถท้างานได้ถึงสองแบบ ได้แก่ การสร้างพลังงานกล และ การผลิต
พลังงานไฟฟ้า [3] 

3.3 มอเตอร์ DC แบบกระตุ้นด้วยไฟฟ้า (Brushed DC Electric Motor) การท้างานของ
มอเตอร์ไฟฟ้าที่ใช้แปรงถ่านกับโรเตอร์สองขั้วและสเตเตอร์ที่เป็นแม่เหล็กถาวร (ขั้ว "N" หรือขั้ว "S" ที่บ่ง
ไว้บนผิวหน้าด้านในของแม่เหล็ก; ผิวหน้าด้านนอกเป็นข้ัวตรงข้าม) มอเตอร์ DC ที่มีตัวสับเปลี่ยนจะมีหนึ่ง
ชุดของขดลวดที่พันรอบอาร์เมเจอร์ที่ข่ีอยู่บนเพลาโรเตอร์ เพลายังแบกตัวสับเปลี่ยนอยู่ด้วย ตัวสับเปลี่ยน
จะท้าตัวเป็นสวิตช์ไฟแบบหมุนท่ีใช้งานได้นานปี ในการเปลี่ยนทิศทางการไหลของกระแสตามช่วงเวลาท่ี
ไหลในขดลวดของโรเตอร์ ในขณะที่เพลาหมุน ดังน้ันมอเตอร์ DC ที่ใช้แปรงถ่านจะมีกระแส AC ไหลผ่าน
ขดลวดที่ก้าลังหมุน กระแส   จะไหลผ่านหนึ่งหรือมากกว่าหนึ่งคู่ของแปรงถ่านที่แตะอยู่กับตัวสับเปลี่ยน 
แปรงถ่านเชื่อมต่อแหล่งจ่ายไฟภายนอกกับอาร์เมเจอร์ที่ก้าลังหมุนอาร์เมเจอร์ที่ก้าลังหมุนประกอบด้วย
หนึ่งหรือมากกว่าหน่ึงคอยล์ของขดลวดที่พันรอบแกนเหล็กอ่อนเคลือบฉนวน กระแสจากแปรงถ่านไหล
ผ่านตัวสับเปลี่ยนและขดลวดหนึ่งขดของ อาร์เมเจอร์จะท้าใหอ้าร์เมเจอร์เป็นแม่เหล็กช่ัวคราว (แม่เหล็กท่ี
เกิดจากไฟฟ้า) สนามแม่เหล็กที่ผลิตโดย     อาร์เมเจอร์ จะท้าปฏิสัมพันธ์กับสนามแม่เหล็กอยู่กับที่ ที่
ผลิตโดยแม่เหล็กถาวรหรือจากขดลวดสร้างสนามแม่เหล็กอื่น ๆ อย่างใดอย่างหนึ่ง แรงระหว่างสอง
สนามแม่เหล็กมีแนวโน้มที่จะหมุนเพลาของมอเตอร์ ตัวสับเปลี่ยนจะสลับกระแสไฟฟ้าที่ให้กับคอยล์ใน
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ขณะที่โรเตอร์หมุน เป็นการรักษาขั้วแม่เหล็กของโรเตอร์ ให้อยู่ในแนวที่สอดคล้องกับขั้วแม่เหล็กของสเต
เตอร์ เพื่อให้โรเตอร์ไม่หยุดนิ่ง (เช่นเข็มทิศท่ีไม่หมุนไปทางอื่น)[3] 

3.4 เพลา (Shaft) เพลาคืออุปกรณ์ที่ใช้ส้าหรับติดตั้งอุปกรณ์ท้างานหรือใช้ส่งก้าลังจากจุด
หนึ่งไปยังจุดอื่น ๆ เช่น พัดลมระบายอากาศ (Ventilating Fan) จะประกอบด้วย ใบพัดที่ติดตั้งอยู่บน
เพลา และที่ปลายเพลาทั้งสองด้านจะถูกรองรับไว้ด้วยรองลื่น (Bearing) ถ้าเป็นพัดลมชนิดที่ทิศทางการ
ไหลของอากาศไหลตามแนวรัศมี (พัดลมของเครื่องปรับอากาศ จะมีเสื้อ (Casing) หุ้มอยู่ภายนอกอีก
ช้ันหนึ่งเพื่อบังคับให้ลมไหลได้อย่างมีประสิทธิภาพ โดยที่ปลายเพลาด้านใดด้านหนึ่งจะมีล้อสายพาน 
(Pulley) ยึดติดอยู่เพื่อรับการส่งก้าลังการหมุนจากต้นก้าลังที่อาจจะเป็น มอเตอร์ มาท้าให้พัดลมหมุน 
หรือติดตั้งต้นก้าลังขับตรงท่ีปลายเพลาก็ได้ [6,7] 

3.5 มู่เล่ หรือ พูเล่ (PULLEY) มู่เล่ (Pulley Function) มีหน้าที่ในการเปลี่ยนทิศทาง 
(direction) และควบคุม (control) ความตึง (tension) หรือความหย่อน (slack) ของสายพานในระบบ
ล้าเลียง (belt conveyor system) และบาง ครั้งก็ท้าหน้าที่ปรับสายพาน (train) เพื่อให้สายพานเดินได้
แนว (alignment) ตลอดการเคลื่อนที่ของสายพาน [6,7] 
 
วิธีด้ำเนินกำรวิจัย 
 1. การออกแบบและพัฒนาเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ  
 1.1 ด้าเนินการศึกษาค้นคว้าข้อมูลที่เกี่ยวข้อง 
 1.2 จัดท้าแผนด้าเนินงาน 
 1.3 ออกแบบระบบงานกล งานไฟฟ้า ระบบควบคุม 
 1.4 จัดหาวัสดุ/อุปกรณ์ ในการสร้างเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 1.5 ด้าเนินการสร้างเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 1.6 ประกอบเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 1.7 ด้าเนินงานทดสอบการท้างานเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 2. ประชากรที่ใช้ในการวิจัยครั้งนี้ คือ ได้แก่ กลุ่มวิสาหกิจชุมชนเกษตรกรผู้เลี้ยงผึ้ง ในต้าบลวัง
ธงอ้าเภอเมือง จังหวัดแพร่ จ้านวน 11 กลุ่ม 
           กลุ่มตัวอย่าง ได้แก่ กลุ่มผู้เลี้ยงผึ้งคุณภาพ หมู่ที่ 5 ต้าบลวังธง อ้าเภอเมือง จังหวัดแพร่ ซึ่งมี
สมาชิกจ้านวน 7 คน ท้าการสุ่มตัวอย่างด้วยวิธีการสุ่มอย่างง่าย (Simple Random) 
 ในการออกแบบและสร้างเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ มีอุปกรณ์ ดังนี้  
 1. ชุดถังสลัดน้้าผึ้งและแกนเหวี่ยง   จ้านวน 1 ชุด 
 2. ชุดส่งก้าลังแกนเหวี่ยง    จ้านวน 2 ชุด 
 3. ชุดปั้มเฟือง    จ้านวน 1 ชุด 
 4. เครื่องยนต์ เบนซินขนาด 5 แรงม้า  จ้านวน 1 ชุด 
 5. แบตเตอรี่ขนาด 12 V 80 Ah  จ้านวน 2 ชุด 
 6. ชุดควบคุมระบบอัตโนมัติ    จ้านวน 1 ชุด 
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 เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ที่สร้างขึ้นใช้เครื่องยนต์เบนซิน ส่งก้าลังให้กับแกนเหวี่ยง 
และมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงและหมุนได้ 2 ทิศทาง เมื่อสลัดน้้าผึ้งได้ระดับที่ก้าหนดไว้จะท้าการถ่ายเท
น้้าผึ้งจากถังสลัดด้วยระบบท่อแล้วน้าไปกรองด้วยชุดตะแกรงเพ่ือกรองเศษขี้ผึ้งและจัดเก็บน้้าผึ้งลงถังเก็บ
เพื่อรอรับการบรรจุภัณฑ์ (ภาพที่ 4 และ ภาพที่ 5) 

             
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 

 
 
 

 
 
 
 

ภำพที่ 5 เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติที่ได้ด้าเนินการเสรจ็สมบูรณ ์
  
 

ภำพที่ 4 แบบภาพประกอบของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
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3. การทดสอบหาประสิทธิภาพเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
 หลังจากออกแบบและสร้างเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ผ่านการแก้ไขข้อบกพร่องในการ
ใช้งานแล้ว ผู้วิจัยได้น้าไปทดสอบหาประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ณ สถานที่ผลิตจริง 
คือ กลุ่มผู้เลี้ยงผึ้งคุณภาพ หมู่ที่ 5 ต้าบลวังธง อ้าเภอเมือง จังหวัดแพร่  
 

 
 

ภำพที่ 6 ถังสลัดน้้าผึ้งและกระบวนการผลิตที่ได้พัฒนาขึ้น 
ในการทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ โดยเตรียมแผงคอนผึ้งที่มีน้้าผึ้ง

เต็มและปาดหน้าแล้วไว้ในรังเก็บ แล้วน้าแผงคอนผึ้งใส่ถังสลัดครั้งละ 8 แผง โดยใช้ความเร็วรอบที่ 300-
350 รอบต่อนาที ในการทดสอบประสิทธิภาพครั้งนี้ ผู้วิจัยได้ท้าการทดลองโดยใช้แผงคอนผึ้งจ้านวน 3 
ชุด ในแต่ละชุดจะมีแผงคอนผึ้งจ้านวน 8 แผง ที่มีน้้าหนักแตกต่างกัน เมื่อท้าการทดสอบประสิทธิภาพได้
น้าเวลาที่ใช้ในการสลัดน้้าผึ้งจากเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติที่พัฒนาขึ้น เปรียบเทียบจ้านวนแผงคอน
ผึ้งทีไ่ด้ต่อช่ัวโมง 
 
ผลกำรวิจัย 

1. การทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติกับผลิตภัณฑ์จริง ณ สถานที่
ผลิต รายละเอียดดังตารางที่ 1 
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ตำรำงที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ 
แผงคอนผึ้ง ชุดที ่1 ชุดที ่2 ชุดที ่3 ค่ำเฉลี่ย (

) 
S.D. 

แผงท่ี 1 1.91 1.16 1.65 1.57 0.38 
แผงท่ี 2 1.99 1.39 1.51 1.63 0.32 
แผงท่ี 3 1.68 1.86 1.49 1.68 0.19 
แผงท่ี 4 2.40 1.68 1.35 1.81 0.54 
แผงท่ี 5 1.90 1.68 1.42 1.67 0.24 
แผงท่ี 6 1.94 2.15 1.50 1.86 0.33 
แผงท่ี 7 1.45 1.70 1.13 1.43 0.29 
แผงท่ี 8 2.42 1.49 1.70 1.87 0.49 

น้้าหนักเฉลี่ย (กก.) 1.96 1.64 1.47 1.69 0.25 
เวลา (วินาที) 30.80 28.60 26.86 28.75 1.97 

จ้ำนวนแผงคอนผึ้งที่ได้ต่อชั่วโมง 1,001.68  
 

 
ภำพที่ 6 กราฟแสดงผลการทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องสลดัน้า้ผึ้งแบบอัตโนมตัิ 

จากตารางที่ 1 ผลการทดสอบประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ เมื่อใส่แผงคอน
ผึ้งที่มีน้้าผึ้งครั้งละ 8 แผง น้้าหนักเฉลี่ยรวม 1.69 กิโลกรัมต่อแผง ใช้เครื่องยนต์หรือมอเตอร์หมุนแกน
เหวี่ยงความเร็วรอบเฉลี่ย 320 รอบต่อนาที ใช้เวลาในการเหวี่ยงแกนสลัดเฉลี่ย 28.75 วินาทีต่อครั้ง หรือ 
125.21 ครั้งต่อช่ัวโมง รวมจ้านวนแผงคอนผึ้งที่น้ามาสลัดจะได้จ้านวน 1,001.68 แผงต่อช่ัวโมง ซึ่งผล
การทดสอบสมรรถนะและประสิทธิภาพดีกว่าค่าที่ก้าหนดไว้คือ 96 แผงต่อช่ัวโมง  

2. ความพึงพอใจต่อเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติเมื่อน้าไปใช้งาน ผู้วิจัยใช้แบบสอบถามเป็น
เคร่ืองมือในการเก็บรวบรวมข้อมูล โดยมีข้อค้าถามในการประเมินจ้านวน 8 ข้อ ที่มีค่าความเช่ือมั่นของ
แบบสอบถาม โดยใช้สูตรสัมประสิทธิ์แอลฟาคอนบาค (Cronbach’s Alpha Coefficient : ) เท่ากับ 

0

2

4

ผลการทดสอบประสิทธิภาพของ 
เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ครั้งที่ 1 

ครั้งที่ 2 

ครั้งที่ 3 

ค่าเฉลี่ย 

S.D.
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0.81 และเมื่อน้าแบบสอบถามไปใหก้ลุ่มเกษตรกรประเมินความความพึงพอใจและวิเคราะห์ข้อมูลโดยใช้
สถิติพรรณนา ได้แก่ ค่าเฉลี่ย ( ) และส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐาน (S.D.) มีผลการวิเคราะห์ ดังตารางที่ 2  

 
ตำรำงที่ 2 ค่าเฉลี่ย ค่าส่วนเบี่ยงเบนมาตรฐานและระดับความพึงพอใจการใช้งานเครื่องสลัดน้้าผึ้ง
อัตโนมัติ 

ข้อ รำยกำร X̅ SD. 
ระดับควำม

พึงใจ 

1. มีความง่ายต่อการใช้งานเครื่องจักร เครื่องมือและอุปกรณ ์ 4.70
1 

0.49 มากที่สุด 
2. มีประโยชน์ต่อสถานประกอบการ 4.29 0.49 มาก 
3. มีก้าลังการผลติที่เหมาะสมกับสถานประกอบการ 4.14 0.38 มาก 
4. มีความปลอดภัยในการใช้งานต่อผูป้ฏิบัติงาน 4.86 0.38 มากที่สุด 
5. มีความง่ายในการดูแลรักษาและซอ่มบ้ารุง 4.71 0.49 มากที่สุด 
6. มีความสามารถแกไ้ขปัญหาในด้านผลิตของผูป้ระกอบการ 4.71 0.49 มากที่สุด 
7. มีสมรรถนะในการท้างานท่ีตรงตามความต้องการของ

ผู้ประกอบการ 
4.71 0.49 มากที่สุด 

8. มีความเหมาะสมต่อการน้าไปใช้งานและขยายผลเชิงพาณิชย ์ 4.71 0.49 มากที่สุด 
เฉลี่ยรวม 4.61 0.46 มากที่สุด 

จากตารางที่ 2 พบว่า ความพึงพอใจต่อเครื่องสลัดน้้าผึ้งอัตโนมัติ ของเกษตรกรในภาพรวมอยู่
ในระดับมากที่สุด มีค่าเฉลี่ย 4.61 เมื่อพิจารณาแต่ละประเด็น เกษตรกรมีความพึงพอใจระดับมากที่สุด 
จ้านวน 6 ข้อ โดยเรียงล้าดับจากมากไปน้อย 3 ข้อ ดังนี้ 1) มีความปลอดภัยในการใช้งานต่อผู้ปฏิบัติงาน 
(ค่าเฉลี่ย 4.86) 2) ง่ายต่อการใช้งานเครื่องจักรเครื่องมือและอุปกรณ์  และ 3) ง่ายในการดูแลรักษาและ
ซ่อมบ้ารุง (ค่าเฉลี่ย 4.71)  และมีความพึงพอใจในระดับมาก จ้านวน 2 ข้อ คือ 1) มีประโยชน์ต่อสถาน
ประกอบการ และ 2) มีก้าลังการผลิตที่เหมาะสมกับสถานประกอบการ มีค่าเฉลี่ย  4.29 และ 4.14 
ตามล้าดับ 
กำรอภิปรำยผลกำรวิจัย  

1. การสร้างเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติครั้งนี้ เป็นการพัฒนาตามความต้องการของ
ผู้ประกอบการวิสาหกิจชุมชน เพื่อต้องการลดแรงงานและค่าใช้จ่ายและสามารถเพิ่มผลผลิต ซึ่งการสร้าง
จะแยกเป็น 4 ส่วนหลัก ๆ คือ 1) ถังสลัดและแกนเหวี่ยง 2) ชุดส่งถ่ายก้าลัง ประกอบด้วยเพลา มู่เล่  
สายพานและเฟืองขับแกนเหวี่ยง 3) ชุดขับต้นก้าลังมีส่วนประกอบ 2 ส่วนคือ เครื่องยนต์เบนซินขนาด  5 
แรงม้าและมอเตอร์ขนาด 500 วัตต์ และ 4) ชุดควบคุมมี 2 ส่วนคือ ชุดควบคุมระบบไฟฟ้าและชุดควบคุม
ระบบท้างานแบบอัตโนมัติ  ส่วนประกอบทั้งหมดนี้เมื่อน้ามาประกอบแล้ว สามารถท้างานได้สัมพันธ์กัน
และท้างานได้ตามฟังก์ชันงานท่ีก้าหนดไว้ 
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2. การทดสอบเพื่อหาประสิทธิภาพของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ โดยการทดสอบท้าซ้้ากับ
แผงคอนผึ้งจ้านวน 3 ชุด ๆ ละ 8 แผง โดยแผงคอนผึ้งมีน้้าหนักเฉลี่ย 1.69 กิโลกรัม ซึ่งสอดคล้องกับ 
สมศักดิ์ ค้ามา [8] ได้ออกแบบและพัฒนาเครื่องตัดเปลือกมะพร้าวน้้าหอมโดยการทดสอบซ้้าในการตัด
เปลือกมะพร้าว จากจ้านวน 1 กิโลกรัม ท้าการทดลอง 5 ซ้้า ซ้้าละ 200 กรัมต่อหนึ่งรอบตัดวัดขนาด
ความยาวที่ตัดไดและบันทึกผล  ในการสลัดน้้าผึ้งจะใช้เครื่องยนต์หรือมอเตอร์หมุนแกนเหวี่ยงความเร็ว
รอบเฉลี่ย 320 รอบต่อนาที ใช้เวลาในการเหวี่ยงแกนสลัดเฉลี่ย 28 .75 วินาทีต่อครั้ง หรือ 125.21 ครั้ง
ต่อช่ัวโมง ดังนั้นจะสลัดน้้าผึ้งได้สูงถึง 1,001.68 แผงต่อช่ัวโมง ซึ่งมีประสิทธิภาพสูงกว่าจากระบบเดิมที่มี
จ้านวนแผงคือ 96 แผงต่อช่ัวโมง ซึ่งผลการทดสอบปรากฏว่าเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติที่พัฒนาขึ้น มี
สมรรถนะและประสิทธิภาพ สามารถลดจ้านวนแรงงานจาก 7 คน เหลือ 5 คน และสอดคล้องกับ ภาณุ
วัฒน วงค์แสงน้อย [9] ที่ได้การพัฒนาเครื่องสับต้นข้าวโพดส้าหรับผลิตอาหารสัตว์ ลดการใช้แรงงานคน
ประหยัดเวลาในการสับต้นข้าวโพด ลดค่าใช้จ่าย และพัฒนาเครื่องสับต้นข้าวโพดให้มีประสิทธิภาพเพิ่ม
มากขึ้นและเพิ่มปริมาณผลผลิตได้มากกว่า 

3. ผลประเมินความพึงพอใจของเกษตรกรผู้เลี้ยงผึ้งต่อเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ ในสภาพ
การใช้งานจริง ภาพรวมมีค่าเฉลี่ย 4.61 ซึ่งมีความพึงพอใจอยู่ในระดับมากท่ีสุด โดยมีความพึงพอใจสูงสุด
ล้าดับแรกคือ มีความปลอดภัยในการใช้งานต่อผู้ปฏิบัติงาน มีความปลอดภัยในการใช้งานต่อผู้ปฏิบัติงาน 
และง่ายต่อการใช้งานเครื่องจักรเครื่องมือ ซึ่งถือเป็นจุดเด่นของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ สอดคล้อง
กับ บุญเจิด กาญจนาและคณะ [10] ได้ศึกษาความพึงพอใจของเกษตรกรที่มีต่อเครื่องหั่นข่า โดยส้ารวจ
จากแบบสอบถาม จ้านวน 20 ชุด โดยแบงออกเป็น 3 ด้านดังนี้คือ ความพึงพอใจด้านโครงสร้าง ความพึง
พอใจด้านการใช้งาน และความพึงพอใจด้านผลผลิต พบว่าระดับความพึงพอใจโดยรวม อยู่ในระดับดีทุก
ด้าน 

 
ข้อเสนอแนะจำกกำรวิจัย 

1. ข้อเสนอแนะจากการวิจัย 
1.1 การวิจัยครั้งนี้จะพบว่า เครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติ สามารถน้าไปใช้ได้จริงตาม

วัตถุประสงค์ที่ตั้งไว้และน้าไปขยายผลให้กลุ่มเกษตรกรผู้เลี้ยงผึ้งเพื่อพัฒนาคุณภาพการผลิตต่อไป  
1.2 จากผลการประเมินความพึงพอใจของผู้ใช้งาน ประเด็นมีก้าลังการผลิตที่เหมาะสมกับ

สถานประกอบการ โดยมีค่าความพึงพอใจอยู่ในระดับ 4.14 ซึ่งผู้วิจัยเห็นว่า ระบบของเครื่องสลัดน้้าผึ้ง
แบบอัตโนมัติ ยังเป็นเทคโนโลยีที่ใหม่ต่อเกษตรกร ซึ่งไม่คุ้นเคยและพื้นฐานการใช้งานแตกต่างกันจึงต้องมี
การฝึกอบรมทักษะการใช้งานระบบของเครื่องสลัดน้้าผึ้งแบบอัตโนมัติให้สามารถใช้งานได้เป็นอย่างดี 

2. ข้อเสนอแนะเพื่อการวิจัยครั้งต่อไป 
2.1 ควรมีการปรับใช้พลังงานแบตเตอรี่ส้าหรับเป็นต้นก้าลังเพียงอย่างเดียวเพื่อรักษา

สิ่งแวดล้อม  
2.2 ควรเพิ่มระบบชาร์จแบตเตอรี่ด้วยแผงโซล่าเซลล์เนื่องจากในบางพื้นที่อาจไม่มีไฟฟ้า 

220 V ส้าหรับชาร์จแบตเตอรี่  
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2.3 ควรมีการศึกษาผลตอบแทนทางเศรษฐศาสตร์ของเครื่องสลัดน้้าผึ้งอัตโนมัติ เพื่อ
ประเมินความคุ้มค่าเปรียบเทียบกับการใช้แรงงานคนหรือเครื่องเดิมที่เกษตรกรเคยใช้มาก่อน 
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